
トラッキングコンペティション 2016
@バーチャルリアリティ学会年次大会

http://sigmr.vrsj.org/tc2016/
概要

ロボットや複合現実感などの分野で今注目を集める自己位置姿勢の推定技術に関する

コンペティションを開催いたします．本コンペティションでは，参加者が独自のアル

ゴリズムとデバイスを持ち寄り，学会会場でカメラの位置・姿勢の推定精度を競い合

います．

ルール

事前取得した環境モデルやインフラを用いずに自律的に動作するトラッキングアルゴ

リズムを一人で携帯可能なデバイス上で動作させること！

特徴

・ソースコードを公開する必要はありません！

・独自のアルゴリズムの割合が小さくてもOKです．純粋に性能のみで評価します！

応募対象者

制限なし！

会場

つくば国際会議場

スケジュール

2016年8月31日 参加申し込み締め切り

2016年9月15日 トラッキングコンペティション競技会

2016年9月16日 コンペティションまとめセッション

問い合わせ先

トラッキングコンペティション2016 実行委員会

tc2016@is.naist.jp

必要な機能が全て

揃ったサンプルコードも
公開中！！


